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The K8T dual sensor tracking and identification gimbal camera is equipped with an infra-
red thermal imager and a visible light camera. It weighs only 133g and supports multiple 
control methods such as serial port TTL/TCP. The K8T gimbal has functions such as day 
and night detection, AI identification and tracking. With lightweight design and flexible 
control interface, the K8T gimbal camera demonstrates cost-effective solution value in 
security, industry and other fields.

K8T Dual Sensor Tracking Gimbal

Appearance and Camera Size: (Unit: mm)
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No.     Model Interface Type Interface Definition Function

1

12PIN socket

Gimbal External Electrical Interface
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SBUSCommunication interface

GNDCommunication interface

SBUS socket

GND

Model Interface Type Function

Gimbal USB USB port Gimbal upgrade port

Memory card interface TF card port Store photos and videos/upgrade camera firmware

Power interface

Power interface

12V

GND 

GND
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TTL serial port

TTL serial port
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Communication interface
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Visible Light 
Parameters

Gimbal Parameters

Tracking 
Performance 
Parameters

Voltage

Weight

Serial port TTL/SBUS/Network TCP

H264、H265

Basic 
Parameters

12V

133g

Control Mode

-20℃ ~ +50℃Working Environment

Tf Card Image Storage Format JPEG(1920*1080)

Tf Card Video Storage Format MP4 (1080P 30fps)

Encoding Format

Pixels

Camera Type

Focal Length(EFL)

Aperture(F.NO)

Field of View

Distortion

2592x1944

1/2.7inch

3.0mm

2.4

95°

＜1.0%

Thermal 
Imaging 
Parameters

Detector Type

Resolution

Pixel Size

Spectral Range

Lens focal length

Field of View

uncooled vanadium oxide focal plane detector

640x512

12μm

8μm~14μm

13mm or 9.1mm

32.9°x26.6°(13mmfocal length) or 48.1°x37.4°(9.1mmfocallength)

Default Target Type

Detectable Targets Simultaneously

Recognition Frame Rate

Car and person

10 targets

30fps

Gimbal 
Parameters

Working Mode

Software Limit Angle

Mechanical Structure Angle

Angle Jitter

Gimbal Mode

three-axis stabilization

Pitch：-90°to +30°   Yaw：-120°to +120°

Pitch：-135°to +45°  Roll：-45°to +45° Yaw：-135°to +135°

±0.005°

supports one-key return to center, headlock



Operation Guide

1.1  Use USB to TTL module to connect to the control serial port.

1.2  Serial port control: Use USB to TTL module to connect to the control serial port, open the 
G8T Assistant software, select the corresponding port, baud rate 921600.

1.3 Video output: visible light only, infrared only, main white with auxiliary red, main red with 
auxiliary white.

1.4  Color palette switch: white hot, black, rainbow, iron red, ice fire, lava.

1.5 Modify IP: Customize the IP, power off and restart after modification, enter the modified 
IP for streaming address (after modification, the computer will be modified to the same 
network segment gateway, the camera IP cannot be the same as the computer IP), click 
Settings to play the camera screen; if you want to control the network port, modify the TCP IP 
to the same network segment.

1.6 File path: Upgrade the gimbal firmware.

1.Serial Port/Network Port Control And Display

1.7 Tracking function: select the target in the video frame and click             to lock tracking (other 
controls cannot be operated in tracking state)，To cancel tracking, select the box again and 
click the button           ，as shown in Figure 2；

1.8 Photo/video: insert TF card, click              on the video screen to take a photo，click         video 
screen to record；

1.9 SBUS configuration: After modifying the corresponding channel, click "Write", save the 
parameters and the motor will stop stabilizing，Click the "Restart" button, make the motor work 
again.

1.10 Network port control: close serial port control and open TCP control.



Figure1

Figure2



This document is subject to update without prior notice.
You can check the latest version on the official website of HEQUAV: 
https://www.hequavtech.com/



快速入门指南和免责声明

V1.0 202512

K8T-V2双光追踪云台

深圳市禾启智能科技有限公司



         K8T-V2双光跟踪识别云台相机搭配红外热像仪，小型可见光相机，重量仅162g，支持串口TTL/SBus/网络UDP多种控制方式。

云台具备昼夜侦查、内置4TOPS AI 算力，可实现实时人员/车辆识别跟踪等功能。轻量化设计及灵活的控制接口，云台相机在安防、

工业等领域展现出高性价比的解决方案价值。

2、外观及镜头尺寸：（单位毫米）

1、产品简介

K8T-V2



TF卡槽 12PIN插座 云台USB

4、产品硬件接口

pin1

3、安装图：（单位毫米）

54mm

22mm

4-M3



型号 接口类型 功能

云台USB USB口 云台升级口

内存卡接口 TF卡接口 存储照片视频

序号 型号 接口类型

电源接口

电源接口

电源接口

电源接口

通信接口

通信接口

通信接口

通信接口

通信接口

通信接口

通信接口

通信接口

连接器

12PIN(GH1.25mm)

接口定义 功能

GND

GND

GND

GND

GND

12V-18V

12V-18V

R+

R-

T+

T-

电源输入

电源输入

网络接口

网络接口

网络接口

网络接口

SBUS

RX

TX TTL 串口

TTL 串口
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广角相机参数列表

传感器大小

广角焦距

有效像素

广角光圈

FOV

1/2.8英寸

8mm

8MP

F1.6

H:42.2° V:23.4°D:48.8°

5、云台参数列表



基础参数列表

重量

工作电压

轴数

软件限位角度

机械角度范围

最大控制转速

角度抖动量

接口

云台模式

工作温度

通信协议

防护等级

功耗

混合变倍

可见光分辨率

TF卡图片存储格式

TF卡视频存储格式

录像分辨率

编码格式

AI识别跟踪

162g±5g

12V-18V

机械三轴

俯仰:-90°至+30°            偏航:-120°至+120°"

俯仰:-135°至+45°          横滚:-45°至+45°                 偏航:-135°至+135°

180°/S

±0.005°

网口/串口/sbus

识别、自动跟踪

-40℃~+65℃

HEQ私有协议

IP44

8W

40倍

4K(广角)

JPG

MP4

4K@30fps

H264、H265

支持

氧化钒非制冷红外焦平面探测器

640×512/1280×1024    （红外超分辨率）

12μm

25Hz 30Hz

8~14μm

13.5mm

31.9°×25.7°

F1.0

探测器类型

分辨率

像元间距

帧频

响应波段

焦距

FOV

光圈

红外相机参数列表



6、产品上位机使用指引
上位机请至官网: https://www.hequavtech.com/ 下载中心进行下载

6.1 上位机界面

进入上位机页面，选择对应型号的产品进入，如需要切换语言版本，请点击下示图标进行设置。



进入对应产品型号的页面后，界面如下：

6.2 连接设置

用户可根据实际情况选择串口或者UDP连接形式，具体参数设置参考下表：

接口类型    参数/设置                                                                                           是否支持用户设置

串口波特率    默认：115200                                                                                           否

UDP地址    默认：192.168.144.119                                                                              是（IP地址）

视频播放地址 是（IP地址）
主码流rtsp://吊舱IP:8600/live0
副码流 rtsp://吊舱IP:8600/live1 （副码流主要预览红外图像）



6.3 云台控制

用户可点击云台控制按钮进行云台速度、角度控制，云台控制的速度会和变焦倍率有自适应关系，如变焦倍率越高，云
台运动速度越低。
在可见光的视频输出下，变倍显示为可见光变倍，可以实现混合变倍和连续变倍
在红外的视频输出下，变倍显示为红外变倍，可以实现混合变倍和连续变倍

6.4 视频流相机类型设置

上位机可以选择视频流的相机类型（可见光、热成像及分屏），在热成像类型下，可以进行色板切换。
用户可以点击相机重启按钮进行重启相机画面
提供视频码率，RTSP分辨率，视频编码格式，以及拍照录像分辨率的切换，可以按需选择



6.5 Sbus功能设置
用户如使用Sbus进行云台相机控制，可自定义设置通道，如图示所



6.6 相机IP地址设置

用户可根据实际需求对IP地址进行设置。注意：设置IP地址后请做好对应记录，以免造成设备无法连接，如万一遇到忘
记IP地址的情况，请联系禾启智能官方获得支持。

6.7 AI识别及追踪功能

K8T-V2内置人/车/建筑物常见模型，并提供两种跟踪模式



识别追踪：在识别追踪模式下，已经被识别的目标会被标记为绿色，点击该绿色框则可直接转为跟踪模式（跟踪框颜
色为蓝色）



框选目标跟踪：如果选择框选目标跟踪的方式，需要用鼠标左键点击感兴趣目标或区域的左上角至右下角完成目标框
选（过程中动态框用绿色标记），设备自动进入跟踪模式（跟踪框颜色为蓝色），此时，跟踪物将自动居中
开启框选追踪后，无法控制云台移动
开启框选追踪后，切换视频输出画面时，框选追踪状态自动关闭，需手动再次进行框选追踪



本文档如有更新，恕不另行通知。

您可以在禾启智能官方网站https://www.hequavtech.com/查询最新版本

7、产品相机固件升级

使用PC上位机测试线缆的网线连接至电脑，打开网页输入相机IP:8080可进入升级界面，选择固件添加升级即可。


