
SWAN K1 PRO PNP
快速入门手册
V1.0

深圳市禾启智能科技有限公司



Swan K1 PRO PNP版本是专为无人机DIY玩家打造的，玩家可以
充分利用手上闲置的模块，打造专属于自己的无人机。Swan K1 
PRO PNP版本具备垂直起降功能，无飞行场地限制。整机模块化
设计，结构部件少，除4个电机外无其他运动部件，拆卸部分无需
额外工具。

PNP简介

Swan K1 PRO PNP主要由机翼、机臂、机身、螺旋桨、配重块等部件组成。
其中机身内还含有飞控、电调、空速计、GPS、WiFi模块。

Swan K1 PRO PNP组成

Swan K1 PRO PNP的接线图如下
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J11 J3

GND
5VRXTX

GND
5VSBUS

RC RECEIVER

WIFI/DATA LINK  MODEL

TO AIRSPEED SENSOR

电调
ESC

电机
Motor

空速计

DC+DC-

FC 5V power supply电流计
Ammeter

飞控5V供电

电压计
Voltmeter

电机
Motor

电机
Motor

电机
Motor
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DC+
DC-
RXTXGND

大疆FPV数字图传系统
DJI FPV DIGITAL IMAGE TRANSMISSION SYSTEM

5V RX TX NC DT
R

GN
D

DC
+

DC
-

NC 5V GN
D

VI
DE

O
 IN

MAVLINK TO OSD 

模拟图传
ANALOG VIDEO TRANSMISSION

DC+
DC-
VIDEO

 O
UT

模拟摄像头
ANALOG CAMERA

DC+DC-

J10 可输出常规MAVLINK数据经OSD转换模块转换后输入至
常规模拟图传进行图像叠加显示

TIPS

J12 可直接输出可适配DJI 数字图传系统的OSD数据



翼展：1.1m

空机重量：1kg

飞行时间：50-60mins（使用4s 5500mAh以上锂电池或者HEQ官方电池的情况下）

航程：35-40km

最大起飞重量：2.2kg

最大飞行高度：500m

抗风等级：5级

螺旋桨：9060

推荐电池：4s LIPO 5500mAh 电池（HEQ官方电池 适配电池舱即可，加进机身后不超过最大起飞重量）

电池舱尺寸：7.5cm＊3.5cm＊6.5cm

适配运动相机：GoPro5\6\7\8;DJI action1\2

支持遥控器协议：SBUS

调参接口：内置WiFi模块（用户可用手机版本QGC连接飞机进行调试）

支持遥控器通道数量：7通道以上

支持图传：模拟图传/数字图传

对外供电电压：16.8v

一键起飞：支持

智能返航：支持

故障保护：支持

Swan K1 PRO PNP的参数

WIFI网络名：Drone

WIFI密码：12345678

IP地址：192.168.4.1

子网掩码：255.255.255.0

网关：192.168.4.1

端口号：6789

串口波特率：57600

通讯协议：TCP

工作电压：4V-9V DC(推荐5V)

WiFi模块规格
（机体内部会内置WIFI模块或者常规数传电台，具体以收到实物为准，如后续有更新，不另行通知。）



飞控兼容性：

飞控兼容PX4固件，支持SIYI/云卓等主流厂商链路产品（可按照HEQFLY app进行飞行体验）

飞控配置：

请注意，SWAN K1 PRO PNP飞控上的插座均需适配GH1.25型号插头

电源插头型号：

SWAN K1 PRO PNP版本使用的电源插头型号为 XT60

飞行高度和距离：

SWAN K1 PRO的飞行高度和距离可以在地面站中自定义地理围栏的限制，而实际飞行的效果由用户的遥控和图

传设备的能力决定

低电压保护 智能返航 危险姿态保护

失速保护 失控保护 地理围栏

SWAN K1 PRO PNP 飞控系统多重安全保护

FPV功能及图传：

如果您想继续体验FPV功能，则需要单独购买并安装模拟或高清图传设备，安装方案可参考Swan K1 PRO 
PNP的接线图。

其他

1 2 3

4 5 6



飞控
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1.遥控器

目前仅支持SBUS协议， 建议使用7通道以上的遥控器，以充分发挥PNP无人机的功能。我们的PNP是有固定翼和旋翼的

切换功能，可以在遥控器进行模式切换和姿态切换设置。（详细请看“禾启智能”bilibili账号的视频教程）。可使用QGC 

APP（建议在电脑或者手机上使用QGC，平板中使用可能会导致参数显示不全）上设置遥控通道（通道建议如下图）

飞行指南

2.校准

飞行器起飞前，并在QGC APP上对加速度计、陀螺仪、地平线、空速计和罗盘进行校准，空速绝对值大于5需要重新

校准，若更换地点需要重新校准磁罗盘，不更换地点环境则不需要。

3.WiFi连接

（1）打开QGC APP

注意：QGC软件建议在我们的官网的下载中心下载专用版本（下载中心→无舵面飞行平台→选择Swan K1 Pro 

PNP→选择电脑端版本/手机端版本）：https://www.hequavtech.com/downloads?name=Download+Cen-

ter&navIndex=4

横滚Roll

俯仰Pitch

油门Throttle

航向Yaw

通道Channel

模式切换 Mode switch 定高/位置Altitude/Position

姿态切换Attitude switch

返航Return

旋翼/固定翼Rotor/Fixed-wing

1

2

3

4

5

7

8



（2）连接无人机内置模块（请注意打开手机的wifi）
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（3）返回QGC app

（4）点击第三个选项



（5）打开通讯连接，点击TCP选项

（6）勾选开始时自动连接，并点击确认



（7）返回QGC界面，完成连接

1.在起飞和降落时，确保无人机周围没有障碍物，以免发生碰撞事故。

2.在飞行过程中，遵守相关的飞行规定，在合法区域飞行，确保飞行安全。

3.飞行时，注意观察无人机的飞行姿态和飞行高度，以确保飞行稳定性。

4.请勿在人群、树林、机场、火车站、建筑群和室内飞行。

飞行前检查

1.无人机摇杆拨到位置模式，为了确保安全，建议垂直起飞到20米以上再切换固定翼模式。

3.无人机和遥控器电量充足。

4.飞行前已连接WiFi并加载完地图。

5.GPS信号≥9颗卫星。

注意事项

本文档如有更新，恕不另行通知。
您可以在禾启智能官方网站https://www.hequavtech.com/查询最新版本


